PREDIGTION DE LA PROPRIETE OF PELAGE DE RUBANS AUTO-AGGRIPANTS

Objectifs

- Aide a la conception de rubans aufo-aggripants | Lalbase de connaissances surlag
par prédiction de la propriété de “pelage” de [l'architecture neuronale e
- Aide a la capitalisation des connaissances d'apprentissage du réseau de n
(oase de données a structure évolutive) effectuée lors de chaque év
non spécialiste en réseaux.

| - Structuration de la base de données

Lla base de données mise &
disposition est abondante mais
incomplete. La structuration
définie permet d'une part G
lI'opérateur d’'activer
uniguement les sous-espaces
de parametres G considérer lors
de la phase d'apprentissage

neuronal, et d'autre part autorise Paromstres ?gi pe "Efiquette"

i Ari Photographie microscopique d'un élément 2% MRIER il WeATS
(o] prllse enl CompTe ultérieure de "harpon du ruban auto-agarioant (plusieurs matieres possibles)
configurations inedites.

Base de données

1344 configurations

17 parametres

Parameétres de type "Numérique"
Ex: hauteur de la téte de harpon,
épaisseur ruban non enduit, etc.

Il - Apprentissage “en continu”

10 4

Lla base d'apprentissage peut étre i ' mesres
modifi€ée régulierement par un utilisateur . ! -
au statut d'*administrateur”.
Ladministrateur, spécialiste en rubans
aufo-aggripants sans connaissances
particulieres en réseaux de neurones (*)
estcharge :
- de mettre ajourlabase de données,
- de s‘assurer de la représentativite de M
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labase de donnees, N° de configuration

- de fixer les objectifs en terme de taux Résulfat de ['apprentissage realisé avec pour

' TN confrainte I'obtention d'une incertfitude
- ng;ﬁggﬁgjiggglﬁ%L%}i?gi/gfdICTIOI"lS relative inférieure a 5% sur la valeur prédite

quide l'opérateur lors de la phase d'apprentissage lors de la thSe d'inferra OgQﬁOn au réseau

Valeur du pelage
o o~
Différence absolue
o
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[l - Prédiction en interpolation et extrapolation controlee
Contrairement & I'opération d'apprentissage réservée a I'administrateur, la phase dinterrogation ¢
disposition de tout utilisateur potentiel. A une “question” poseée, le reseau retourne une valeur prediite
I'indice de confiance associé. Lintroduction des concepts de robustesse et de stabilité permet res
quantifier la perte maximale de confiance résultant d’une interrogation en extrapolation et d'afiri
de sensibilité de la prédiction & chacun des parametres de type numéerique.
Questi . Réponse du réseau ,
ueston posee NOM COEFFICIENT| STABILITE / COﬂClUS|On
PARAMETRES "ETIQUETTES" DEMANDES comp1 0% 0,00
1 nature composant 1 "" w 0% 0,00 N , .,
2 |matiere fi trame EE e 0% 000 Le systeme neuronal developpe repond
_— 1 A 5% oa3] |oux exigences de conception de
PARAMETRES "NUMERIQUES" DEMANDES B 5% -0,21 H q
5 largeur téte harpon 0,334 {'\4 Cg 5% -0,06 prOdUITS nouveaux: .
6 largeur supér. tige harpon 0,184 A D 5% 0,01 - la structure de |la base autorise
7 surplomb CD gauche 0,09 {N E 5% 0,15 . . . , a ,
8 hauteur téte sans surplomb 0,071 J G 5% 0,28 une mise a jour regullere des donnees
9 hauts téte h 0,361} H 5% 1,40 . \
fo e oo7s 5 i)/\‘ | s 077 (cjout de parametres)
G 05—y ﬁ 5 T iy 21| - 'opération d'apprentissage du réseau
13 gndedesupomb 13.378 2 1 5 % 0.00 a partir des connaissances infroduites
longueur boucle arriere (aprés th.fixage), 0,45 Ncol 5% -0,01 A ,
15 [longueur boudle avant (apres th.fixage) 132 Nran 5% 0,00 peut éfre effectuee par un non
16 nombre colonnes 55 2. iR 7
Inferrogation guidée du réseau Feuille de résulfats - le reseou. peut eT[e, in'rerroge len
L(ﬁggc;%;;sulrw?;ﬁrgﬁ; 200/:2;3&(:(/99?;0 (Les coefficients indiquent I'incertitude de ex’rrqpo!o’non ConTrOlee,’ . Ll‘ln indice
mesure sur les données) de confiance est propose al'expert.
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